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Abstract: When working with PSPICE, the formatting of linear and polynomial sources is 
essential. This article is intended to guide researchers to some of the peculiarities of this 
type of formatting. 
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Въведение 
Зависимите източници на ток и напрежение условно се разделят на две групи: 

Линейни и Нелинейни. Според типа на управляващия сигнал могат да бъдат източни-
ци на напрежение управлявани по ток и източници на напрежение управлявани по 
напрежение, като съществува и обратната зависимост – източници на ток управлява-
ни с напрежение и източници на ток управлявани по ток. 

Линейните управляеми източници използват линейна зависимост между входна-
та и изходната величина, докато при нелинейните изходната величина се описва с 
полиномна функция POLY от вида: 
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където: u1, u2,…,un – са управляващи променливи, който в момента са използвани 
като напрежение, но могат да бъдат и ток при замяна на параметъра. Важно ограни-
чение е, че едновременното описание на ток и напрежение не е възможно; p0, p1, 
p2…pn – са коефициенти на полинома. 
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Пример на този тип форматиране: Да се опише полиномна функция по напре-
жение при n=2. 

 
Решението на примера има вида:  

22521411322110 ...... uupuupuupupuppU out   
 

Нека разгледаме две от основни означения на управляемите източници в следва-
щата таблица 1: 

 
Таблица 1 

Източник на напрежение упр. с U 
 

Е E1, E2…En 

Източник на ток управляван с U 
 

G G1,G2…Gn 

 
PSPICE форматиране на различните  източници 
 
Източник на напрежение управляван с напрежение 
Изменението на изходното напрежение може да бъде по линеен или нелинеен за-

кон, като начина на задаване се определя от изписването на параметрите на източни-
ка. При линейно изменение на изходното напрежение основните параметри за дефи-
ниция на сигнала се следват записа: 

 
(2) En <+изход> <-изход> <+управляващ вход> <-управляващ вход> <коефициент 
на предаване> 

Пример: Да се опише линеен източник на напрежение (Е1) управляван с напре-
жение (u1) при коефициент на предаване 10. 

Решение: Е1 1 2 3 4 10 
 

При нелинейно изменение на изходното напрежение основните параметри за 
дефиниция на сигнала се изписват във вида: 

(3) En <+изход> <-изход> POLY(<стойност на n=?>) <+управляващ вход>  
<-управляващ вход> + <стойности на коефициентите на полинома> 

 

Пример: Да се опише нелинеен източник на напрежение (Е2) управляван с напре-
жения u1 и u2 при коефициент (ред) на полинома n=2 при изпълнение на полинома: 

 
(4) 22211121 ..5,0..4,0..3,0.2,0.1,001,0 uuuuuuuuPOLY   

 
от където извеждаме стойностите на полиномните коефициенти: 

p0=0,01; p1=0,1; p2=0,2; p3=0,3; p4=0,4; p5=0,5.  
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Нека управляващ източник u1 е свързан към точки 3 и 4, докато източник u2 в 
точки 5 и 6. 

Решение: Е2 1 2 POLY(2) (3,4) (5,6) 0.01 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 
 

Източник на ток управляван с напрежение 

При този източник се следва аналогичния запис: 
(5) Gn <+изход> <-изход> <+управляващ вход> <-управляващ вход> + <коефициент 
на предаване> 

Пример.1: Да се опише линеен източник на ток (G1) управляван с напрежение 
(u1) при коефициент на предаване 20. 

Решение: G1 1 2 3 4 20 
 
При нелинейно изменение на изходния ток основните параметри за дефиниция на 

сигнала следват записа: 
(6) Gn <+изход> <-изход> POLY(<стойност на n=?>) <+управляващ вход>  
<-управляващ вход> + <стойности на коефициентите на полинома> 

Пример.2: Да се опише нелинеен източник на ток (G1) управляван с напрежения 
u1 и u2 при коефициент (ред) на полинома n=2 и изпълнение на полинома: 

(7) 22211121 ..05,0..04,0..03,0.02,0.01,0001,0 uuuuuuuuPOLY   

от където извеждаме стойностите на полиномните коефициенти: 

p0=0,001; p1=0,01; p2=0,02; p3=0,03; p4=0,04; p5=0,05.  

 
Нека управляващ източник u1 е свързан към точки 3 и 4, докато източник u2 в 

точки 5 и 6. 

Решение: G2 1 2 POLY(2) (3,4) (5,6) 0.001 0.01 0.02 0.03 0.04 0.05 

Заключение 
Анализът показва форматирането на зависими източници от първи и втори ред, 

като примери показват, че при PSPICE можем достъпно да опишем зависим източ-
ник. 
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