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Abstract: When working with PSPICE, the formatting of linear and polynomial sources is 
essential. This article is intended to guide researchers to some of the peculiarities of this 
type of formatting.  
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Въведение 
Зависимите източници на ток и напрежение условно се разделят на две групи: 

Линейни и Нелинейни. Според типа на управляващия сигнал могат да бъдат източ-
ници на напрежение управлявани по ток и източници на напрежение управлявани по 
напрежение, като съществува и обратната зависимост – източници на ток управлява-
ни с напрежение и източници на ток управлявани по ток. 

 
Нека разгледаме две от основни означения на управляемите източници в след-

ващата таблица 1.: 
 

Таблица 1 

Източник на ток управляван с ток 
 

F F1,F2…Fn 

Източник на напрежение упр. с I 
 

H H1,H2…Hn 

 
 

PSPICE форматиране на различните източници 
 
Източник на ток управляван с ток 
Изменението на изходния ток може да бъде по линеен или нелинеен закон, като 

начина на задаване  се определя от изписването на параметрите на източника, като за 
управляващ източник се използва източник на напрежение. Напрежението на този из-
точник не се взема под внимание, като се отчита единствено големината на изходния 
му ток.  
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При линейно изменение на изходния ток дефиницията на основните параметри 
следва записа: 

 

(8) Fn <+изход> <-изход> 
+ <име на управляващия източник на напрежение>  
+ <коефициент на предаване> 
 

Пример: Да се опише линеен източник на ток (F1) управляван с ток (тук се изпис-
ва източник на напрежение, като се отчита протичащия ток) при коефициент на пре-
даване 40. 

Решение: F1 1 2 V1 40 
 

При нелинейно изменение на изходния ток (F1) основните параметри за дефи-
ниция на сигнала следват записа: 

 
(9) Fn <+изход> <-изход> POLY(<стойност на n=?>)  

+ <име на управляващия източник на напрежение> 
+ <стойности на коефициентите на полинома> 

 
Пример: Да се опише нелинеен източник на ток управляван с ток (F2) при 

коефициент (ред) на полинома n=2 и изпълнение на полинома. 
 

(10) 
22211121 ..05,0..04,0..03,0.02,0.01,0001,0 uuuuuuuuPOLY   

от където извеждаме стойностите на полиномните коефициенти: 

p0=0,001; p1=0,01; p2=0,02; p3=0,03; p4=0,04; p5=0,05.  

Решение: F2 1 2 POLY(2) V1 V2 0.001 0.01 0.02 0.03 0.04 0.005 
 

Източник на напрежение управляван с ток 

Изменението на изходния ток може да бъде по линеен или нелинеен закон, като 
начина на задаване  се определя от изписването на параметрите на източника, като за 
управляващ източник се използва източник на напрежение. Напрежението на този 
източник не се взема под внимание, като се отчита единствено големината на изход-
ния му ток.  

 
При линейно изменение на изходния ток дефиницията на основните параметри 

следва записа: 
 

(11)  Hn <+изход> <-изход> 
+ <име на управляващия източник на напрежение>  
+ <коефициент на предаване> 

 

Пример: Да се опише линеен източник на ток (H1) управляван с ток (тук се 
изписва източник на напрежение, като се отчита протичащия ток) при коефициент на 
предаване 50. 

Решение: H1 1 2 V1 50 
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При нелинейно изменение на изходния ток (Hn) основните параметри за дефи-
ниция на сигнала следват записа: 

 

(12) Hn <+изход> <-изход> POLY(<стойност на n=?>)  
+ <име на упрвляващия източник на напрежение> 
+ <стойности на коефициентите на полинома> 

 
Пример: Да се опише нелинеен източник на ток управляван с ток (H2) при 

коефициент (ред) на полинома n=2 и изпълнение на полинома. 
 

(13) 
22211121 ..05,0..04,0..03,0.02,0.01,0001,0 uuuuuuuuPOLY   

от където извеждаме стойностите на полиномните коефициенти: 

p0=0,001; p1=0,01; p2=0,02; p3=0,03; p4=0,04; p5=0,05.  

Решение: H2 1 2 POLY(2) V1 V2 0.001 0.01 0.02 0.03 0.04 0.005 

 
Заключение 

В заключение ще бъде показан пример със зависим и независим източник, който 
нагледно да ни покаже резултата от PSPICE симулация. 

 
Пример: Да се симулира източник на ток генериращ пакетен радио импулс с чес-

тота на повторение 50kHz и честота на пакета 1MHz. При модулация на управляемия 
източник да се изпълни полинома: 

22211121 ..005,0..0..0.0.0 uuuuuuuuPOLY   

от където извеждаме стойностите на полиномните коефициенти: 
 
p1=0; p2=0; p3=0; p4=0; p5=0,005 – при този сигнал не се предвижда коефициент p0 

 
Решение (*.cir файл) 

*RADIO SIGNAL тестов файл показващ работата на зависим източник на ток 
управляван с напрежние (описанието на този източник се намира в част.1.) 
R1 1 0 1k 
R2 2 0 1k 
R3 3 0 1k 
V1 1 0 SIN(0 10 1meg) 
V2 2 0 PULSE(0 1 0 .25u .25u 10u 20u) 
G1 0 3 POLY(2) (1,0) (2,0) 0 0 0 0 0.005 
.TRAN .01u 40u(1) 
.PROBE 
.END 
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Фиг. 1. Изменение на изходното шумово напрежение  

при съгласуване на изхода с R=50 
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